
原
 
研
 
に

 
お

 
け

 
る

 
燃

 
焼

 
プ

 
ラ

 
ズ

 
マ

 
研

 
究

 
の

 
た

 
め

 
の

輸

 

送

 

コ

 

ー

 

ド

 

（

 

T

 

O

 

P

 

I

 

C

 

S

 

）

 

の

 

モ

 

ジ

 

ュ

 

ー

 

ル

 

化

原
 
研
 
那

 
珂

 
研

 
　

 
清

 
 

 
水

 
 

 
 

 
勝

 
 

 
宏

統
 

合
 

コ
 

ー
 

ド
 

研
 

究
 

会

九

 

州

 

大

 

学

 

応

 

用

 

力

 

学

 

研

 

究

 

所
平

 

成

 

１

 

６

 

年

 

３

 

月

 

１

 

８

 

日

 

ー

 

１

 

９

 

日



内
 
　
 
　

 
容

T
 
A
 
S

 
K

 
と

 
T

 
O

 
P

 
I

 
C

 
S

 
と

 
の

 
関

 
係

プ

 

ロ

 

ジ

 

ェ

 

ク

 

ト

 

と

 

し

 

て

 

の

 

開

 

発

 

／

 

維

 

持

 

管

 

理

 

の

 

難

 

し

 

さ

ラ

 

イ

 

ブ

 

ラ

 

リ

 

ー

 

の

 

考

 

え

物

 

理

 

コ

 

ー

 

ド

 

の

 

導

 

入

 

を

 

如

 

何

 

に

 

簡

 

単

 

に

 

す

 

る

 

か

コ

 

ー

 

ド

 

間

 

の

 

結

 

合

 

を

 

デ

 

ー

 

タ

 

フ

 

ァ

 

イ

 

ル

 

を

 

中

 

心

 

に

プ

 

ラ

 

グ

 

イ

 

ン

 

ラ

 

イ

 

ブ

 

ラ

 

リ

 

ー

 

に

 

向

 

け

 

て

 

の

 

モ

 

ジ

 

ュ

 

ー

 

ル

 

化

　

　

　

　

　

　



– 2D
 

 
 

M
 

H
 

D
 

 平平平平衡衡衡衡とととと1D
 

 輸輸輸輸送送送送ココココーーーードドドド
– 定定定定常常常常、、、、非非非非定定定定常常常常のののの実実実実験験験験解解解解析析析析（（（（輸輸輸輸送送送送係係係係数数数数等等等等のののの評評評評価価価価））））
– 輸輸輸輸送送送送シシシシミミミミュュュュレレレレーーーーシシシショョョョンンンン（（（（輸輸輸輸送送送送係係係係数数数数をををを基基基基ににににししししたたたたシシシシミミミミュュュュレレレレーーーーシシシショョョョンンンン））））
– 電電電電

  
磁磁磁磁

  
気気気気

  
計計計計

  
測測測測

  
ととととM

 
S

 
Eデデデデ

 
ーーーー

 
タタタタ

 
をををを

 
基基基基

 
にににに

 
しししし

 
たたたた

 
平平平平

 
衡衡衡衡

• 関関関関連連連連ココココーーーードドドド
– O

 
F

 
M

 
C

 
 

 
(

 
O

 
r

 
b

 
i

 
t

 
 

 
F

 
o

 
l

 
l

 
o

 
w

 
i

 
n

 
g

 
 

 
M

 
o

 
n

 
t

 
e

 
-

 
C

 
a

 
r

 
l

 
o

 
)

 
 ココココ
  

ーーーー
  

ドドドド
• NBIにににに

  
よよよよ

  
るるるる

  
高高高高

  
速速速速

  
イイイイ

  
オオオオ

  
ンンンン

  
のののの

  
挙挙挙挙

  
動動動動

  
評評評評

  
価価価価   (リリリリ

  
ッッッッ

  
ププププ

  
ルルルル

  
損損損損

  
失失失失

  
、、、、

  
ババババ

  
ナナナナ

  
ナナナナ

  
軌軌軌軌

  
道道道道

  
損損損損

  
失失失失

  
、、、、

Charge exchange 損損損損
  

失失失失
  

））））
• 高高高高

  
速速速速

  
イイイイ

  
オオオオ

  
ンンンン

  
のののの

  
圧圧圧圧

  
力力力力

  
、、、、

  
モモモモ

  
ーーーー

  
メメメメ

  
ンンンン

  
タタタタ

  
ムムムム

  
のののの

  
評評評評

  
価価価価

– 高高高高
 

周周周周
 

波波波波
 

加加加加
 

熱熱熱熱
 

・・・・
 

電電電電
 

流流流流
 

駆駆駆駆
 

動動動動
 

ココココ
 

ーーーー
 

ドドドド
• E

 
C

 
H／／／／E

 
C

 
C

 
Dのののの評評評評

 
価価価価

– M
 

H
 

D安安安安
  

定定定定
  

性性性性
  

ココココ
  

ーーーー
  

ドドドド
• ババババ

  
ルルルル

  
ーーーー

  
ニニニニ

  
ンンンン

  
ググググ

  
モモモモ

  
ーーーー

  
ドドドド

  
、、、、

  
テテテテ

  
アアアア

  
リリリリ

  
ンンンン

  
ググググ

  
モモモモ

  
ーーーー

  
ドドドド

  
、、、、N
 

T
 

M、、、、キキキキ
 

ンンンン
 

クククク
 

モモモモ
 

ーーーー
 

ドドドド

輸
 
送
 
コ

 
ー

 
ド

 
(

 
T

 
O

 
P

 
I

 
C

 
S

 
）

 
と

 
は

T
 

Ok
 

a
 

m
 

a
 

k
 

 Pr
 

e
 

d
 

i
 

c
 

t
 

i
 

o
 

n
 

 
 

a
 

n
 

d
 

 In
 

t
 

e
 

r
 

r
 

e
 

t
 

a
 

t
 

i
 

o
 

n
 

 Co
 

d
 

e
 

 Sy
 

s
 

t
 

e
 

m





I
 
T
 
E
 
R

 
建

 
設

 
に

 
向

 
け

 
て

 
輸

 
送

 
コ

 
ー

 
ド

 
は

 
ど

 
う

 
変

 
化

ー
 
J
 
T

 
-

 
6

 
0

 
U

 
を

 
は

 
じ

 
め

 
と

 
し

 
て

 
，

 
実

 
験

 
デ

 
ー

 
タ

 
と

 
の

 
比

 
較

 
に

 
よ

 
り

 
モ

 
デ

 
ル

 
の

 
検

 
証

ー
 
他
 
研

 
究

 
所

 
の

 
開

 
発

 
し

 
た

 
物

 
理

 
モ

 
デ

 
ル

 
の

 
導

 
入

解
 
析
 
コ

 
ー

 
ド

 
か

 
ら

 
予

 
測

 
シ

 
ミ

 
ュ

 
ー

 
レ

 
シ

 
ョ

 
ン

 
が

 
中

 
心

 
に　

核
 
燃
 
焼

 
プ

 
ラ

 
ズ

 
マ

 
を

 
扱

 
う　

T
 
A
 
S

 
K

 
コ

 
ー

 
ド

 
と

 
T

 
O

 
P

 
I

 
C

 
S

 
コ

 
ー

 
ド

 
の

 
関

 
係

　

 

お

 

互

 

い

 

に

 

物

 

理

 

モ

 

デ

 

ル

 

を

 

や

 

り

 

取

 

り

 

し

 

，

 

モ

 

デ

 

ル

 

検

 

証

 

を

 

行

 

う

 

と

 

共

 

に

 

，
　

 

物

 

理

 

モ

 

デ

 

ル

 

開

 

発

 

に

 

二

 

重

 

投

 

資

 

を

 

し

 

な

 

い

 

よ

 

う

 

に

 

す

 

る

 

。

精
 
度
 
の

 
高

 
い

 
予

 
測

 
計

 
算

 
　　

物
 
理
 
モ

 
デ

 
ル

 
の

 
導

 
入

 
を

 
如

 
何

 
に

 
簡

 
単

 
に

 
行

 
え

 
る

 
よ

 
う

 
に

 
す

 
る

 
か



プ
 
ロ
 
ジ

 
ェ

 
ク

 
ト

 
と

 
し

 
て

 
，

 
開

 
発

 
／

 
維

 
持

 
管

 
理

 
の

 
難

 
し

 
さ

・
 
物
 
理

 
コ

 
ー

 
ド

 
間

 
で

 
の

 
干

 
渉

 
の

 
た

 
め

 
，

 
導

 
入

 
に

 
当

 
た

 
っ

 
て

 
修

 
正

 
が

 
必

 
要

・

 

ソ

 

フ

 

ト

 

開

 

発

 

要

 

員

 

に

 

よ

 

る

 

維

 

持

 

管

 

理

・

 

ユ

 

ー

 

ザ

 

か

 

ら

 

の

 

絶

 

え

 

間

 

な

 

い

 

要

 

求

・
 
コ
 
ー

 
ド

 
が

 
常

 
に

 
修

 
正

 
を

 
受

 
け

 
，

 
汚

 
く

 
，

 
複

 
雑

 
に

　

 

　

 

　

 

（

 

オ

 

プ

 

シ

 

ョ

 

ン

 

管

 

理

 

，

 

多

 

数

 

の

 

バ

 

ー

 

ジ

 

ョ

 

ン

 

）

・

 

コ

 

ア

 

部

 

分

 

の

 

管

 

理

 

者

 

一

 

人

 

に

 

大

 

き

 

な

 

負

 

担

・
 
組
 
み

 
込

 
む

 
べ

 
き

 
物

 
理

 
モ

 
デ

 
ル

 
が

 
多

 
い

・

 

複

 

数

 

で

 

コ

 

ー

 

ド

 

開

 

発

 

／

 

維

 

持

 

管

 

理

・

 

他

 

研

 

究

 

所

 

で

 

開

 

発

 

さ

 

れ

 

た

 

物

 

理

 

モ

 

デ

 

ル

 

の

 

組

 

み

 

込

 

み

特
徴

状
況

結
果



現
 
在
 
の

 
T

 
O

 
P

 
I

 
C

 
S

 
コ

 
ー

 
ド

TRN / EQU

A
 
D
 
A

 
M

 
 

 
ル

 
ー

 
チ

 
ン

実
 
験
 
デ

 
ー

 
タ

実
 
験
 
デ

 
ー

 
タ実

 
験
 
デ

 
ー

 
タ

   t

 

y

 

p

 

e

 

-

 

3

計
 
測
 
デ

 
ー

 
タ

 
に

応

 

じ

 

た

 

ル

 

ー

 

チ

 

ン
輸
 
送
 
モ

 
デ

 
ル

の

 

ル

 

ー

 

チ

 

ン

N
 

E
 

U
 

T NBI ICRF IMP

非
 
常
 
に

 
大

 
き

 
な

 
１

 
つ

 
の

ロ

 

ー

 

ド

 

モ

 

ジ

 

ュ

 

ー

 

ル

実
 
験
 
解

 
析

 
が

 
主

 
目

 
的



ラ
 
イ
 
ブ

 
ラ

 
リ

 
ー

 
の

 
考

 
え

 
方

N
�

T
�

L
N
�

T
�

L
N
�

T
�

L
NBIN

�
B

�
IN

�
B

�
I I

�
M

�
PI

�
M

�
PI

�
C

�
R

�
FICRF ECH

E
�

C
�

H ��E
�

X
�

P

m
 
a
 
i

 
n

 
 

p

 

r

 

o

 

g

 

r

 

a

 

m T
 
R
 
N

 
 

 
/

 
 

 
E

 
Q

 
U

～～ ～～ ～～ ～～

メ
 
イ
 
ン

 
プ

 
ロ

 
グ

 
ラ

 
ム

 
で

 
，

 
物

 
理

 
モ

 
デ

 
ル

 
の

 
コ

 
ー

 
ル

 
は

パ

 

ラ

 

メ

 

ー

 

タ

 

変

 

数

 

で

 

行

 

う

 

規

 

約

ユ
 
ー
 
ザ

 
が

 
選

 
択

 
す

 
る

 
物

 
理

 
モ

 
デ

 
ル

 
に

 
応

 
じ

 
て

 
，

 
ツ

 
リ

 
ー

 
構

 
造

 
を

 
解

 
析

 
し

 
な

 
が

 
ら

 
，

必

 

要

 

な

 

フ

 

ァ

 

イ

 

ル

 

を

 

選

 

択

 

，

 

修

 

正

 

し

 

な

 

が

 

ら

 

，

 

コ

 

ン

 

パ

 

ク

 

ト

 

な

 

ロ

 

ー

 

ド

 

モ

 

ジ

 

ュ

 

ー
ル

 

を

 

作

 

成

 

す

 

る

 

。
SPOT : source program organizing tool

（注）計算機がUNIXに変わったときにこの機能を落とす。

　　　その後，個人のツールとして，UNIX簡易版を作成



で
 
き
 
る

 
だ

 
け

 
，

 
コ

 
ア

 
部

 
分

 
の

 
基

 
本

 
構

 
造

 
は

 
変

 
え

 
な

 
い

で

 

き

 

る

 

だ

 

け

 

，

 

物

 

理

 

モ

 

デ

 

ル

 

の

 

組

 

み

 

込

 

み

 

に

 

当

 

た

 

っ

 

て

 

の

 

修

 

正

 

は

 

行

 

わ

 

な

 

い

で

 

き

 

る

 

だ

 

け

 

，

 

基

 

本

 

物

 

理

 

量

 

か

 

ら

 

計

 

算

 

さ

 

れ

 

る

 

二

 

次

 

物

 

理

 

量

 

は

 

ポ

 

ス

 

ト

 

処

 

理

 

で

 

計

 

算

問
 
題
 
点

 
の

 
解

 
決

 
方

 
法

・
 
コ
 
ー

 
ド

 
が

 
常

 
に

 
修

 
正

 
を

 
受

 
け

 
，

 
汚

 
く

 
，

 
複

 
雑

 
に

　

 

　

 

　

 

（

 

オ

 

プ

 

シ

 

ョ

 

ン

 

管

 

理

 

，

 

多

 

数

 

の

 

バ

 

ー

 

ジ

 

ョ

 

ン

 

）

・

 

コ

 

ア

 

部

 

分

 

の

 

管

 

理

 

者

 

一

 

人

 

に

 

大

 

き

 

な

 

負

 

担

物
 
理
 
モ

 
デ

 
ル

 
間

 
の

 
干

 
渉

 
を

 
少

 
な

 
く

 
し

 
，

 
独

 
立

 
し

 
て

 
開

 
発

 
が

 
行

 
え

 
る

 
よ

 
う

 
に

 
す

 
る

 
。



物
 
理
 
モ

 
デ

 
ル

 
の

 
組

 
み

 
込

 
み

引
 
数
 
を

 
基

 
本

 
に

 
し

 
た

 
ル

 
ー

 
チ

 
ン

イ
 
ン
 
タ

 
ー

 
フ

 
ェ

 
イ

 
ス

 
ル

 
ー

 
チ

 
ン

デ
 
ー
 
タ

 
フ

 
ァ

 
イ

 
ル

 
　

 
（

 
そ

 
こ

 
か

 
ら

 
イ

 
ン

 
タ

 
ー

 
フ

 
ェ

 
イ

 
ス

 
へ

 
）

T
 

R
 

N N
 

B
 

I？

引数が多いので，call文作成が大変。常に行われる修正に対応不可

インクルード（コモン変数を定義した）が必要なので，変数に同一

のものが現れたときコードの書き換えが必要

計算にどの変数が必要かが不明なため，物理モデルの理解が必要

書
�

き
�

込
�

み
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時
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と
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時
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�
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名
�
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�
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干
�

渉
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は
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避
�

け
�

ら
�

れ
�
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計

�
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に

�

必

�

要

�

な

�

変

�

数
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が

�

明
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確
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物
 
理
 
モ

 
デ

 
ル

 
の
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入

T
 
R

E
 
Q

W
 
R

S
 
t
 
a
 
n

 
d

 
 

 
a

 
l

 
o

 
n

 
e
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P
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T
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e
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u

 
l

 
t

i
 
n
 
c
 
l

 
u

 
d

 
e

 
 

 
f

 
i

 
l

 
e

 
 

 
は

 
入

 
っ

 
て

 
こ

 
な

 
い

 
の

 
で

 
，

 
独

 
立

 
に

 
開

 
発

 
可

T
 
R
 
N

E
 
Q
 
U
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r
 
e
 
a
 
d
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P
 
L
 
 

 
(

 
T

 
R

 
,
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T
 
O
 
P

 
I

 
C

 
S

 
の

 
ツ

 
リ

 
ー

 
構

 
造

 
の

 
変

 
更
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N

M

�
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�

N

I

�

N

�

T

�

E

�

Q

�

U

収

�

束

�

制

�

御

ステップ制御

T
�

R
�

C
�

O
�

E

TRJUL

TRFUS

TRBAL

TRSVD

TRSVP

TRSVQ

TRAUX

ス
�

テ
�

ッ
�

プ
�

制
�

御

TRCOE

TRJUL

TRFUS

T
�

R
�

B
�

A
�

L

TRSVD

T
�

R
�

S
�

V
�

P

TRSVQ

T
�

R
�

A
�

U
�

X

収
�

束
�

制
�

御
P
�

L
�

M
�

A
�

I
�

N

M

�

H

�

T

�

R

�

N

NTMAIN

NBMAIN

RFMAIN

RDMAIN

メ
 
ト
 
リ

 
ッ

 
ク

圧
 
力
 
，

 
ｑ

 
分

 
布

E
�

Q
�

M
�

A
�

I
�

N

I

�

N

�

T

�

T

�

R

�

N

T

�

R

�

M

�

A

�

I

�

N

I

�

N

�

T

�

E

�

Q

�

U

輸
 
送

平
 
衡

物
 
理
 
モ

 
デ

 
ル

こ
�

れ
�

ま
�

で
�

T
�

O
�

P
�

I
�

C
�

S
�

全
�

体
�

の
�

制
�

御
�

は

T

�

R

�

M

�

A

�

I

�

N

�

で

�

行

�

わ

�

れ

�

て

�

き

�

た

�

。

TRMAINは輸送方程式を解いて，

ｔ後のプラズマパラメータ

を求める物理モデルの一つ。
D



各
 
モ
 
ジ

 
ュ

 
ー

 
ル

 
の

 
d

 
r

 
i

 
v

 
e

 
ル

 
ー

 
チ

 
ン

 
は

i

 

s

 

t

 

e

 

p

 

で

 

制

 

御

 

す

 

る

=
 
0
 
 

 
の

 
時

 
：

 
各

 
モ

 
ジ

 
ュ

 
ー

 
ル

 
の

 
入

 
力

 
デ

 
ー

 
タ

 
の

 
読

 
み

 
込

 
み

=

 

1

 

 

 

の

 

時

 

：

 

各

 

モ

 

ジ

 

ュ

 

ー

 

ル

 

の

 

初

 

期

 

分

 

布

 

の

 

作

 

成

=

 

2

 

 

 

の

 

時

 

：

 

d

 

t

 

i

 

m

 

e

 

後

 

の

 

分

 

布

 

計

 

算

=

 

3

 

 

 

の

 

時

 

：

 

ポ

 

ス

 

ト

 

処

 

理

T
 
O
 
P

 
I

 
C

 
S

 
の

 
ス

 
テ

 
ッ

 
プ

 
制

 
御

ユ
 
ー
 
ザ

 
の

 
モ

 
デ

 
ル

 
選

 
択

 
に

 
応

 
じ

 
て

 
，

 
主

 
プ

 
ロ

 
グ

 
ラ

 
ム

 
が

 
作

 
成

 
で

 
き

 
る

 
。

プ
 
ラ
 
グ

 
イ

 
ン

 
ラ

 
イ

 
ブ

 
ラ

 
リ

 
ー

 
へ



ユ
�

ー
�

ザ
�

の
�

多
�

様
�

な
�

要
�

請
�

に
�

対
�

し
�

て
�

は
�

，

モ

�

ジ

�

ュ

�

ー

�

ル

�

の

�

外

�

で

�

行

�

う

�

よ

�

う

�

に

�

す

�

る

実験解析を目的とした場合，データの流れは，一方向

なので，データを制御する事は比較的簡単

予測計算を目的としたものに対して，このような変更は可能か？
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�

ー
�

タ

T
�

R
�

N EQU N
�

T
�

L NBI E
�

C
�

H
ユ
 
ー
 
ザ

 
が

選

 

択

 

し

 

た
モ

 

デ

 

ル



ユ
 
ー
 
ザ

 
が

 
モ

 
デ

 
ル

 
記

 
述

 
フ

 
ァ

 
イ

 
ル

 
を

 
作

 
成

 
（

 
標

 
準

 
的

 
な

 
も

 
の

 
は

 
準

 
備

 
）

　

 

各

 

モ

 

ジ

 

ュ

 

ー

 

ル

 

の

 

d

 

r

 

i

 

v

 

e

 

ル

 

ー

 

チ

 

ン

 

の

 

あ

 

る

 

フ

 

ァ

 

イ

 

ル

 

を

 

指

 

定

注
�

：
�

以
�

前
�

は
�

，
�

主
�

プ
�

ロ
�

グ
�

ラ
�

ム
�

の
�

中
�

に
�

多
�

く
�

の
�

オ
�

プ
�

シ
�

ョ
�

ン
�

パ
�

ラ
�

メ
�

ー
�

タ

T
 
R
 
N
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i
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/
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o
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i
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r
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/

 

n
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/

 

s

 

t

 

i
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f

I

 

C

 

R

 

F

 

 

 

 

 

 

 

 

 

:

 

 

 

 

 

n

 

o

 

 

 

u

 

s

 

e

モ
 
デ
 
ル

 
記

 
述

 
フ

 
ァ

 
イ

 
ル

モ
 
デ
 
ル

 
記

 
述

 
フ

 
ァ

 
イ

 
ル

 
よ

 
り

 
，

 
主

 
プ

 
ロ

 
グ

 
ラ

 
ム

 
が

 
作

 
成

 
さ

 
れ

 
る

 
。



モ
 
デ
 
ル

 
記

 
述

 
フ

 
ァ

 
イ

 
ル

 
を

 
元

 
に

 
，

 
d

 
r

 
i

 
v

 
e

 
ル

 
ー

 
チ

 
ン

 
の

 
あ

 
る

 
デ

 
ィ

 
レ

 
ク

 
ト

 
リ

 
を

 
調

 
べ

 
て

 
，

s

 

u

 

b

 

,

 

 

 

f

 

u

 

n

 

,

 

 

 

c

 

a

 

l

 

l

 

の

 

あ

 

る

 

文

 

を

 

フ

 

ァ

 

イ

 

ル

 

に

 

出

 

力

 

。

 

こ

 

の

 

フ

 

ァ

 

イ

 

ル

 

の

 

デ

 

ー

 

タ

 

を

 

基

 

に

 

，

 

ツ

リ

 

ー

 

構

 

造

 

を

 

調

 

べ

 

な

 

が

 

ら

 

，

 

使

 

用

 

す

 

る

 

フ

 

ァ

 

イ

 

ル

 

を

 

リ

 

ス

 

ト

 

ア

 

ッ

 

プ

 

し

 

て

 

，

 

s

 

p

 

o

 

t

 

 

 

デ

 

ー

タ

 

 

 

（

 

m

 

a

 

k

 

e

 

f

 

i

 

l

 

e

 

に

 

相

 

当

 

）

 

を

 

作

 

成

ロ
 
ー
 
ド

 
モ

 
ジ

 
ュ

 
ー

 
ル

 
作

 
成

f
�
u

�
n

�
c

�
t

�
i

�
o

�
n

�
の

�
組

�
込

�
を

�
行

�
う

�
に

�
は

�
，

�
変

�
数

�
名

�
解

�
析

�
を

�
行

�
わ

�
ね

�
ば

�
な

�
ら

�
ず

�
，

�
こ

�
の

�
場

�
合

�
解

�
析

�
に

�
は

か

�

な

�

り

�

の

�

時

�

間

�

数

�

分

�

掛

�

か

�

る

�

。

�

f

�

u

�

n

�

c

�

t

�

i

�

o

�

n

�

に

�

つ

�

い

�

て

�

は

�

，

�

コ

�

ン

�

パ

�

イ

�

ル

�

し

�

て

�

，

�

足

�

り

�

な

�

い

�

モ

�

ジ

�

ュ

ー

�

ル

�

名

�

と

�

し

�

て

�

，

�

f

�

u

�

n

�

c

�

t

�

i

�

o

�

n

�

名

�

が

�

出

�

る

�

の

�

で

�

，

�

も

�

う

�

一

�

度

�

m

�

s

�

p

�

o

�

t

�

を

�

行

�

っ

�

て

�

，

�

追

�

加

�

す

�

る

�

。
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デ

 
ィ
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ト
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と
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ル

 
名

 
の

 
羅

 
列

 
し

 
た

 
デ

 
ー

 
タ

 
）

の

 

基

 

に

 

ロ

 

ー

 

ド

 

モ

 

ジ

 

ュ

 

ー

 

ル

 

を

 

作

 

成
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論

T
 
A
 
S

 
K

 
と

 
T

 
O

 
P

 
I

 
C

 
S

 
と

 
の

 
協

 
力

 
関

 
係

 
　

 
=

 
=
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物

 
理

 
モ

 
デ

 
ル

 
の

 
比

 
較

 
／

 
検

 
証

 
／

 
導

 
入

コ

 

ー

 

ド

 

の

 

導

 

入

 

：

 

s

 

t

 

a

 

n

 

d

 

 

 

a

 

l

 

o

 

n

 

e

 

で

 

動

 

く

 

入

 

出

 

力

 

デ

 

ー

 

タ

 

を

 

開

 

発

 

サ

 

イ

 

ド

 

で

 

準

 

備

コ

 

ー

 

ド

 

間

 

の

 

結

 

合

 

を

 

デ

 

ー

 

タ

 

と

 

す

 

る

 

事

 

で

 

計

 

算

 

に

 

必

 

要

 

な

 

変

 

数

 

が

 

 

 

明

 

確

 

に

 

な

 

り

 

，

そ

 

の

 

後

 

イ

 

ン

 

タ

 

ー

 

フ

 

ェ

 

イ

 

ス

 

化

 

す

 

る

 

事

 

は

 

簡

 

単

T

 

O

 

P

 

I

 

C

 

S

 

コ

 

ー

 

ド

 

の

 

プ

 

ラ

 

グ

 

イ

 

ン

 

ラ

 

イ

 

ブ

 

ラ

 

リ

 

ー

 

に

 

向

 

け

 

て

 

の

 

モ

 

ジ

 

ュ

 

ー

 

ル

 

化

　

 

　

 

ツ

 

リ

 

ー

 

構

 

造

 

の

 

変

 

更

 

，

 

各

 

モ

 

ジ

 

ュ

 

ー

 

ル

 

の

 

処

 

理

 

の

 

統

 

一

 

化

 

(

 

i

 

s

 

t

 

e

 

p

 

)

 

，

　

 

　

 

ユ

 

ー

 

ザ

 

指

 

定

 

の

 

モ

 

デ

 

ル

 

記

 

述

 

よ

 

り

 

，

 

メ

 

イ

 

ン

 

プ

 

ロ

 

グ

 

ラ

 

ム

 

が

 

作

 

成

　

 

　

 

各

 

モ

 

ジ

 

ュ

 

ー

 

ル

 

の

 

入

 

出

 

力

 

変

 

数

 

を

 

明

 

確

 

化
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